Elektromos hajtasok,
handling és pozicionalo rendszerek
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Afeladat a dont6 tényez6
AvevOnek csak sajat szakmai
feladatara kell koncentrélnia,
a Festo minden mast megold —

izembe helyezésre kész, bevizs-

galt pozicionald rendszereivel.

A Festo — magasan képzett,
sok tapasztalattal rendelkez6
mérndkeib6l és projekt szak-
tanacsad6ib6l allé csapatara

tamaszkodva — komplett megol-

dasokkal tamogatja a handling

technoldgia tertiletén megoldan-

dé6 feladatokat, a pick & place
egységektl kezdve a testre
szabott handling rendszerekig.

Automatizalas a Festo handling és pozicionalé rendszereivel

5 lépés a sikerig

1. lépés:
Konzultacio

A kezdetektdl — méar a tervezési
fazisban — torténd egyiittmiiko-
dés jobb megoldasokhoz vezet.
Az els6 dont6 1épés: konzultacié
a Festo-val.
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Komplett, részletes arajanlat,
amely tartalmazza a kovetke-
z6ket:

3D rajzok,

alkatrész jegyzékek,
ciklusid6k és haladasi id6k,
szolgaltatasok targya,
funkcionalis sorrendek,
alkatrészek arai és alternati-
vaként az installalasra kész
alrendszer ara.



3. lépés:
Alrendszer tervezése

AFesto a lehet6 leggyorsab-
ban megtervezi és megrajzolja
az egy- vagy tobbtengelyes
rendszert. Amit a vevo kap:

CAD rajzok, kapcsolasi rajzok,
alkatrész jegyzékek és részletes
rendszer dokumentécio.

4. lépés:
Osszeépités

Végezetiil a miikodés és a
kivant tulajdonsagok 100%-0s
ellendrzése.

5. lépés:
Uzembe helyezés, ha sziikséges

A Festo gyorsan és megbizha-
téan elvégzi a teljes egység be-
épitését és lizembe helyezését,
kozvetleniil a vevd gépén.

Pick & place

Akar 10 kg-os munkada-
rabokhoz is idealis, olyan
helyeken, ahol a handling
egység nem maradhat a
megmunkalo térben.

Linearis portalok

Ideélis a hosszU portal-loke-
tekhez: gyakran hasznaljak
adagolasi feladatokra.

Haromdimenziés portalok
Univerzalisan alkalmazhaték
olyan palettazo feladatokra,
ahol konny(i vagy akar nehéz
munkadarabokat kell harom
tengely mentén mozgatni.




Intelligens automatizalas

Minden egyetlen helyrél:
elektromos, pneumatikus
és szervo-pneumatikus
rendszerek.

Vallalatiranyitasi szint
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Villalatiranyitasi rendszer
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Tetsz6leges PLC Robotvezérls
(ABB, Allen-Bradley, CMRX
Rockwell, Siemens,
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SLTE mini szanegység
DC motorral

Vékuum generatorok
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Diagnosztika,
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Diagnosztika és
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Helyi diagnosztika

Diagnosztika és
tizembe helyezés

o’

Tipus-, pozici6-
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érzékelés
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Tipus-, orientacio

érzékelés és minGségellen-

Grzés

st

Ethernet

Terepi busz
(Profibus,
Interbus,
DeviceNet,
CANopen,
CC-Link)

AS-
Interface
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FHPP
Festo Handling and
Positioning Profile

CoDeSys
Festo adaptacio

FST 4
Festo Software
Tool

FCT

Festo
Configuration
Tool



Univerzalisak

Specialisak — nagy dinamikajd,

sebességtli és pontossagii alkal-
mazasokhoz

DNCE elektromos henger

dugattydraddal

® menetes orsés hajtomii a
méret-allitasokhoz, golyés
orsds hajtém a push & pull
alkalmazéasokhoz

e szabadon programozhat6
poziciok

e specialis mozgatasi profil:
sebesség, gyorsulas és (it

SLTE elektromos mini
szanegység

® pontos, nagy terhelhetéségl
vezeték 4 kg terhelésig, révid
pozicionaldsi id6k
m{ikddtetés SFC-DC vezérlo-
vel: lassan vagy gyorsan, kis
vagy nagy gyorsulassal
egyszer(i paraméterezés:
pozicionalé menet, betanitd
lizemmod, referencia menet

DMES pozicionald tengely
MTR-DCI motorral

e komplett megoldas formatum
beallitashoz

szervomotor beépitett tel-
jesitmény elektronikaval és
vezérl6vel

egyszer( lizembe helyezés és
menirendszer

beépitett attétel és poziciona-
16 vezérlé

Handling egység beépitett HME

linearis motorral

® beépitett Gtmérd encoder,
vezetd rendszer és poziciona-
16 vezérld

e szabadon valaszthat6 pozicié,
erd, gyorsulas és sebesség

e paraméterezés és lizembe
helyezés FCT szoftverrel

Fogasszijas tengely DGE-ZR-RF
gorgos vezetékkel

e sebesség:1..10m/s

e max. loket: 5000 mm

® max. er6: 1500 N

e ismétlési pontossag: +0,1 mm
o |éptetémotorral vagy szervo-

motorral

Golyésorsds tengely DGE-SP-KF
golyos vezetékkel

e ismétlési pontossag: +0,02 mm
e er6: 140...1600 N

e méret: 18...63 mm

e [oket: 100 ... 2000 mm
opcionalisan nagy
terhelhet6ségli vezetékkel
|épteté motorral vagy szervo-
motorral
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Még intelligensebb
automatizalas

A Festo kovetkezetesen keresi
és elemzi az 4j lehetGségeket,
igy tartva fent a folyamatos
fejlédést. Ennek egyik eredmé-
nye az Gj FHPP szoftver platform,
mely az FCT Festo konfigural
szoftverrel kombinalva idealis
valamennyi motorvezérld
egység miikodtetéséhez és
interfész kezeléséhez —az ipari
busztél a hajté rendszerig.

FCT Festo konfiguralo szoftver
iizembe helyezéshez

e arendszerben talalhatd
valamennyi hajtom{ k6z6s
projektben kezelhet és
archivalhat6

projekt- és adatkezelés min-
den tdmogatott eszkozre

a grafikusan tamogatott
paraméter-bevitelnek készon-
het6en egyszer(i a hasznalata
univerzélis miikodési méd
minden hajtémiire

offline munka az ir6asztalnal
vagy online a gépnél
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Pozicionalé hajtomiivek:
tervezd szoftver elektromos
hajtémiivekhez

Tervez§ eszkdz motor/hajtémi

kombinécidok gyors és egyszer(

tervezéséhez.

1. Az alkalmazas alapadata-
inak bevitele. A program a
megengedett értéktartomany
megadasaval segiti az adat-
bevitelt.

il
§
o .

i
el |
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2.A pozicié adatok és a megki-
vént ciklusidg bevitele.
3. A mozgasi ciklusok
szerkesztése.
.Szimulaci6 a lehetséges
hajtémi-motor
kombinaciokkal.

FHPP - Festo profil a handling
és a pozicionalasi feladatokhoz
A Festo kifejlesztette optima-
lizalt adatprofiljat, a ,,Festo
Handling and Positioning
Profile (FHPP)”-t, a handling

és a pozicionalasi feladatok

f6 alkalmazasi teriileteihez
illesztve. Az FHPP adatprofillal a
Festo motorvezérlGk ipari busz
interfészen keresztiil, egységes
vezérls- és status bajtokkal
miikddtethetbk.

parancsvalasztas

Ipari busz kommunikacié

kozvetlen iizem

paraméter csatorna
y 2

[ |
|iizemm6d| |sebesség| | pozicio |

szabad hozzéférés
minden paraméterhez
—olvasas ésiras
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Tobbtengelyes rendszerek attekintése
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Tobbtengelyes rendszerek
kivalasztasa

A tobbtengelyes rendszerek
kivalasztasa a legfontosabb
paraméterek alapjan torténik:
e méret vagy effektiv terhelés*,
e |oket-tartomany,

o kozbiils6 pozicidk,

e ismétlési pontossag,
ciklusidg.

fordit6 hajtomd,
adapterlapok,
megfogdkésziilék vagy
vakuum generator,
megfogb ujjak,
munkadarab.

Feladat-orientalt adaptalas
A kivalasztott tobbtengelyes

rendszert mindig lehet a feladat-

hoz illeszteni.

(*) effektiv terhelés: minden, ami a fiigg6-

leges tengely alatt van

Handling modulok

Hajtémii rendszer

pneumatikus

elektromos
kulisszas
Maximalis effektiv terhelés [kg] 0..1,6
Loket-tartomany [mm]
Xirdany . -
Yirdany .~ 0..135
Zirany I 0..70




Pick & place

Linearis portal

3D portal

z

Y

pneumatikus
orsos tengely, elektromos
lineéris motor

pneumatikus
szervopneumatikus

orsos tengely, elektromos
fogasszijas tengely, elektromos

pneumatikus
szervopneumatikus

orsos tengely, elektromos
fogasszijas tengely, elektromos

0..10 0..10 0..10

- - 0..3000
0..400 0..3000 0..3000
0..400 0..800 0...1000

13



Kétdimenzios tobbtengelyes rendszerek: handling modulok
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A handling modulok installa-
lasra kész egységek, amelyek
elektromos vagy pneumatikus
hajtémiivel miikodtethetdk.

Alkalmazasi teriilet:

e max. kb. 1 kg toémeg(i mun-
kadarabok esetén (effektiv
terhelés max. 1,6 kg),

o sz(ik helyekre,

e rgvid loket-igénynél.

Példa: autoipari alkalmazas
Adagolé egységek a hegeszt6
alloméasokon

Kdvetelmények:

* nagy miikodési frekvencia,
e pontossag,

e rovid loketek.

Megoldas:

egy-egy handling egység
e adagolashoz,

e szereléshez,

® hegesztéshez,

® méréshez.




Handling egységek

Mozgasi sorrend

Hajtomii rendszer

pneumatikus: HSP-AP
elektromos: HSP-AE

elektromos: HSW-AP

Tulajdonsagok e kulisszas ® 90°-0s pick & place
e beépitésre kész e kicsi

Maximalis effektiv terhelés [kg] | 0...1,6 0..1,6

Loket-tartomany [mm]

Yirany 7 52..170 90...175

Zirany I 20...70 9..35

Példa dinamikus jellemzdkre

loket Y/Z [mm] 60/25 90/90

effektiv terhelés 0,8 0,3

C ciklusid& [mp] 0,8 1

15



Kétdimenzios tobbtengelyes rendszerek: pick & place
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A pick & place rendszerek
két linearis handling
egységhdl allnak.

Alkalmazasi teriilet:

e akar 5 kg tomegli munka-
darabokhoz (effektiv terhelés
akar 10 kg),

e akar 400 mm lokethosszhoz,

olyan alkalmazasokhoz, ahol

a megfogd késziiléket ki

kell emelni a megmunkalasi

térbal.




Példa: alkalmazasok
egészségiigyi teriiletrdl

Kdvetelmények:

e keskeny kivitel,

e pontossag,

e egyszer(i konstrukcié az
egyszerl szervizeléshez.

Megoldas:
e pick & place rendszer HMPL/
HMPL egységgel

17



Kétdimenzios tobbtengelyes rendszerek: pick & place

Hajtomivek:
P pneumatikus

SP orsés tengely, elektromos

LM linearis motor

18

Pick & place
z

Y
Hajtémii P P SP
Elemek DGSL SLT SLT
Jellemzdk ® pontos vezeték e erbteljes

e csavarasnak ellenall6

Maximalis effektiv terhelés [kg] | 0...3 0..3
Loket-tartomany [mm]

Yirany 7 0..200 0..200 0..150
Zirany I 0..200 0..200 0..150
Példa dinamikus jellemzékre

loket Y/Z [mm] 100/50 100/50

effektiv terhelés 1 1

C ciklusid6 [mp] 1,6 1,6




P P SP LM P LM P LM
HMPL HMP SLTE HME HMP HME HMP HME
DGSL HMPL
SLT
e funkcionalis e robusztus e dinamikus fiigg6leges mozgés | ® hosszl és rugalmas
e sokoldald e hossz( Y loket
® megbizhat6
0..3 0..6 0..6 0..10
0...200 0..400 |- 0..320 |0..400 0..320 0...400 0..320
0...200 0..200 |0..150 |- 0...200 - 0...400 -
80/50 150/80 100/50 200/40
0,4 1,5 1,5 1,5
1,1 1,5 1,3 1,5
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Kétdimenzios tobbtengelyes rendszerek: linearis portal
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A lineéris portal egy portal
tengelybdl és egy handling
hajtombél all.

Alkalmazasi teriilet:

e akar 5 kg tomegli munka-
darabokhoz (effektiv terhelés
akar 10 kg),

hosszi l6ketekhez,

olyan alkalmazasokhoz, ahol
szigoru kovetelmény a csava-
rassal szembeni ellenallas.




Példa: alkalmazasok az
épitéanyag-iparban

Kerdmia csempék mozgatasa és
csomagolasa

Kovetelmény:

e nagyon dinamikus mozgas,

e kiméletes gyorsulas és puha
fékezés,

e rugalmas pozicionalas.

Megoldas:
e lineéris portal DGE/DGEA
fogasszijas hajtémivel.

21



Kétdimenzios tobbtengelyes rendszerek: linearis portal

Hajtomivek:

P pneumatikus

PS szervopneumatikus

SP orsés tengely, elektromos

ZR fogasszijas tengely,
elektromos

22

Linearis portal

z
Y
Hajtomii P Sp P PS Sp ZR
Elemek SLG SLTE DGC DGPIL DGE-SP DGE-ZR
DGSL DGPL SLTE
SLT DGSL
DGC
Jellemzok e kompakt és lapos e gazdasagos
e hossz( Y loket
Maximalis effektiv terhelés[kg] | 0...2 0..6
Loket-tartomany [mm]
Yirany 7 0..900 0..900 0...3000 | 100...1600| 100...1000| 100...2000
Zirany I 0..200 0..150 0..200 - 0..200 -
Példa dinamikus jellemzdkre
loket Y/Z [mm] 400/50 400/50
effektiv terhelés 0,5 1,0
C ciklusidé [mp] 1,9 2,1




P PS SP ZR P PS SP ZR P PS SP ZR
DGC DGPIL DGE-SP DGE-ZR DGC DGPIL DGE-SP DGE-ZR DGC DGPIL DGE-SP DGE-ZR
DGPL DGPL DGPL

HMPL HMP

e funkcionalis e rugalmas e dinamikus

e Zirdnyban rogzit6 egység e hosszabb Z l6ket

0..4 0..10 0..10

0...3000 | 100...1600| 100...1000| 100...2000| O ... 3000 | 100...1600| 100...1000| 100...2000| O ... 3000 | 100...1600| 100...1000| 100...2000
0..200 |- - - 0..400 |- - - - - - 0..900
200/50 300/100 300/100

1,0 5,0 5,0

1,3 2,3 1,5

23



Haromdimenzios tobbtengelyes rendszerek: haromdimenzids portal

24

A haromdimenzids portal
két vizszintes konzolos

tengelybdl és egy fliggbleges _pata,
hajtémibal all.

Alkalmazasi teriilet:

e barmilyen térbeli mozgéashoz,
e olyan alkalmazasokhoz, ahol
nagyon szigor( pontossagi
kdvetelmények vannak,
és/vagy nagyon nehéz a
munkadarab.




Példa: alkalmazasok az
autdiparban

Adagolas és mozgatas tekercs
szerel§ berendezésben

Kovetelmény:

e afolyamat értékeinek komp-
lett dokumentalasa,

e gyors elérhetGség,

e rugalmas pozicionalas.

Megoldas:
e DGE fogasszijas hajtom{vek-
b6l felépiilt portal.



Haromdimenzios tobbtengelyes rendszerek: haromdimenzids portal

Hajtomivek:

P pneumatikus

PS szervopneumatikus

SP orsés tengely, elektromos

ZR fogasszijas tengely,
elektromos

26

Haromdimenzids portal

z
X Y
Hajtomii P PS Sp ZR
Elemek DGC DGPIL DGE-SP DGE-ZR
DGPL SLTE
DGSL
SLT
Jellemzok e gazdasagos
e rovidebb, gyorsabb Z loket
Maximalis effektiv terhelés [kg] 0..6
Loket-tartomany [mm]
Xirany 0...3000 | 100...1600| 100...1000| 100 ... 2000
Yirany 7 0...3000 | 100...1600| 100...1000| 100 ... 2000
Zirany I 0..200 |- 0...150 -

Példa dinamikus jellemzdkre
l6ket Y/Z [mm]

effektiv terhelés

C ciklusidé [mp]

1000/500/50
1,5
4,5




DGC DGPIL DGE-SP DGE-ZR DGC DGPIL DGE-SP DGE-ZR DGC DGPIL DGE-SP DGE-ZR
DGPL DGPL DGPL DGEA
HMPL HMP

e funkcionalis e rugalmas e Sokoldald

e meghizhat6 Z l6ket kizbiils6 pozicidval e hosszi Z loket e tisztan elektromos megoldas

0..4 0..10 0..10

0...3000 | 100...1600| 100...1000 | 100...2000| 0...3000 | 100...1600| 100...1000 | 100...2000| 0 ... 3000 | 100...1600| 100...1000 | 100...2000

0...3000 | 100...1600| 100...1000 | 100...2000| 0...3000 | 100...1600| 100...1000 | 100...2000| 0 ... 3000 | 100...1600| 100...1000 | 100...2000
0..200 |- - - 0..400 | 0..400 0...400 0...400 0...3000 | 100...1600| 100...1000 | 100...2000
1000/500/160 1000/500/250 1000/500/300

2,0 2,0 2,8

4,5 6,5 8,0

27



Attekintés: linearis hajtomlivek tobbtengelyes rendszerekhez

Elektromos portalok

Max. loket Max. Max. Megengedett Fz Ismétlési
[mm] sebesség el6tolé erd er6 a terhelés pontossag
[m/s] [N] tamadaspontjanal [N] | [mm]
Fogasszijas tengely
vezeték nélkiil 4500 5 1500 106 +0,08...0,1
golyos vezetékkel 4500 3 1500 14050 +0,08...0,1
gorgls vezetékkel 5000 10 1500 600 +0,1
Orsés tengely
vezeték nélkiil 2000 1,2 1600 106 +0,02
golyos vezetékkel 2000 1,2 1600 14050 +0,02
Pneumatikus portalok
Max. loket Max. Max. Megengedett Fz er Ismétlési
[mm] sebesség el6tolé erd aterhelés tamadas pontossag
[m/s] [N] pontjanal [N] [mm]
DGPL Dugattydradd nélkili 3000 3 3016 14050 0,02
o % hajtom{i vezeték
f valtozatokkal
DGC Dugattydradd nélkiili 5000 3 754 6890 0,02

hajtomi vezeték
valtozatokkal
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Elektromos konzolos hajtémiivek

Max. l6ket Max. Max. Megengedett Fz Ismétlési
[mm] sebesség el6tolé er6 | erd aterhelés pontossag
[m/s] [N] tamadaspontjanal [N] | [mm]
Fogasszijas tengely 1000 3 1000 3200 +0,05
goly6s vezetékkel
Handling tengely golyés | 400 3 257 300 +0,015
vezetékkel és linearis
motorral
Pneumatikus konzolos hajtémiivek
ool " PPN
Max. loket Max. Max. Megengedett Fz Ismétlési
[mm] sebesség eldtolé ero erd a terhelés pontossag
[m/s] [N] tamadaspontjanal [N] | [mm]
HMPL Handling tengely golyds 200 0,8 188 100 0,02
vezetékkel
-
HMP Handling tengely golyés | 400 1,2 483 500 0,01

vezetékkel

29



Attekintés: linearis hajtomlivek tobbtengelyes rendszerekhez

Elektromos szanegységek

golyds vezetékkel

Max. loket Max. Max. Megengedett Fz Ismétlési
[mm] sebesség el6told erd erd a terhelés pontossag
[m/s] [N] tamadaspontjanal [N] | [mm]
SLTE Orsés tengely 150 0,2 30 960 +0,05
) golyos vezetékkel
a 4l " l.
Max. loket Max. Max. Megengedett Fz Ismétlési
[mm] sebesség el6tolé erd erd a terhelés pontossag
[m/s] [N] tamadaspontjanal [N] | [mm]
DGSL Miniat(ir szdnegység 200 0,8 483 4800 +0,01
golyds vezetékkel
"a-_
Miniat{ir szanegység 10...200 0,8 590 1170 0,02
golyds vezetékkel
Miniat(ir szdnegység 10...80 0,8 121 410
golyos vezetékkel
Miniat(ir szdnegység 5..30 0,8 121 390
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Elektromos handling egység

szanegységgel

Max. loket Elfordulasi Min. ciklus Megengedett Ismétlési
[mm] szog[°] id6 [mp] effektiv terhelés pontossag
[g] [mm]
Pick & place kulisszas Y loket - 0,8 1600 +0,02
handling egység 52...170
Z loket
20...70
Pneumatikus handling egység
Max. loket Elfordulasi Min. ciklus Megengedett Ismétlési
[mm] szog|°] id6 [mp] effektiv terhelés pontossag
[g] [mm]
HSP-AP Pick & place kulisszas Y l6ket - 0,6 1600 +0,02
— handling egység 52...170
r . Z loket
E 20...70
o
HSW-AP 90°-0s pick & place ku- munka sugar | 90[+10] 0,6 1600 +0,02
lisszas handling egység | 90...175
Elektromos végrehajté szervek
Y ‘\l
Max. l6ket Max. Max. Megengedett Fz Ismétlési
[mm] sebesség eldtold erd erd a terhelés pontossag
[m/s] [N] tamadaspontjanal [N] | [mm]
Orsés hajtomi 600 0,64 800 250 +0,02
dugattydriddal
Orsés hajtomii 1800 0,05 3000 900 0,05
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DGE-ZR fogasszijas tengely

Kompakt, nagyon pontos, kivé-
telesen robusztus és nagyon jol
kombinalhaté - ez a DGE-ZR

Megbizhato és sokoldali

ami a hat kiilonb6z6 méretnek,
avezetékek valasztékanak és
a széles loket-tartomanynak
kdszénhetd.

Nem igényel karbantartast
nem egyediil a kivalé min6ségii
fogasszijnak kdszénhetben,

hanem a nagy pontossag, a csa-

varas-allésag és a kopasmen-
tes kivitel eredményeképpen,
minimalis a strl6das és a kenés
ateljes élettartamra szol.

Jol kombinalhato

ami a modularis handling rend-
szerek felé nyitott csatlakozasi
feliileteknek kdszonhetd, mint
amilyenek pl. a motorok és a
hozza illeszked§ tartozékok.

Vezeték valtozatok

DGE-...-ZR vezeték nélkiil

Szabadon valaszthat6
hajtotengely valtozatok

DGE-...-ZR-KF goly6s vezetékkel

Kettds vagy nydjtott szan

DGE-...-ZR-HD nagy
terhelhet6ségli vezetékkel

Porvédett kivitel

Pontos

ErGteljes

Kombinalhat6
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Miiszaki adatok

DGE-ZR fogasszijas tengely

Méret 8 12 18 25 40 63
Konstrukciés kivitel elektromechanikus fogasszijas tengely

Max. munkaltcket [mm] | 650 1000 1000 3000 4000 4500
Max. hajté nyomaték [Nm] | 0,08 0,18 0,5 2,6 9,7 42
Max. el6told er6 [N]| 15 30 60 260 610 1500
Max. sebesség [m/s]| 1 1,5 2 5 5 5
Ismétlési pontossag [mm] | £0,08 +0,1

Er6k és nyomatékok
DGE-ZR vezeték nélkiil

Méret 8 12 18 25 40 63
Er6k és nyomatékok Fy [N]| - - - - - -
Fz [N]| 38 59 120 330 800 1600
Mx [Nm] | 0,15 0,3 0,5 1 4 8
My [INm] | 2 4 11 20 60 120
Mz [Nm] | 0,3 0,5 1 3 8 24

DGE-ZR-KF golyés vezetékkel

Méret 8 12 18 25 40 63

Er6k és nyomatékok Fy [N] | 225 565 830 3080 7300 14050
Fz [N]| 225 565 830 3080 7300 14050
Mx [Nm] |1 3 7 45 170 580
My [Nm]| 3,5 9 45 170 660 1820
Mz [Nm]| 3,5 9 45 170 660 1820

DGE-ZR-HD nagy terhelhetdségii vezetékkel

Méret 18 25 40
Er6k és nyomatékok Fy [N]| 1820 5400 5400
Fz [N] | 1820 5600 5600
Mx [Nm] | 70 260 375
My [Nm] | 115 415 560
Mz [Nm] | 112 400 540
Atablazatokban megadott értékek maximum értékekre vonatkoznak. Az egyes valto- % 8
zatokhoz tartozd pontos értékekek a Festo DVD vagy online katalégusaban talalhatok. X
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DGE-RF fogasszijas tengely belso gorgos vezetékkel

A bels6 gorgos vezetékkel ella-
tott DGE-RF fogasszijas tengely
a DGE csalad nagy sebességii
j tagja.

Egyszerl

Egyszeriien gyors

A DGE-RF nagyon révid
ciklusid6t biztosit 10 m/s
sebességgel.

Kenéssel ellatott

A DGE-RF elegendd kenési tarta-
lékkal rendelkezik ahhoz, hogy
10 000 km-t fusson tovabbi
kenés nélkil.

Tokéletesen illeszkedik
Tengelyek, motorok, hajtasok,
tengelykapcsolok és vezér-

6k — minden egyetlen forrasbal,
bevizsgalva.

Kompatibilis

Eladétol fiiggetlen

A csatlakoztatasi koncepcio
lehet6vé teszi a nem Festo
gyartmanyd motorokhoz torténd

csatlakoztatast is.

Teljesen kompatibilis

A DGE-RF optimalisan illeszkedik
a modularis tébbtengelyes rend-
szerhez. A f6 profilcs6 harom
oldalan opcionélisan rendelke-
zésre allo felfogasi lehetGség
idedlis a szabvanyos mechanikai
csatlakoztatasokhoz.

Opciok
Meghosszabbitott szan

Tokéletesen illeszkedik
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Szabadon valaszthaté
hajtétengely valtozatok

Opci6: meghosszabbitott szan



Miiszaki adatok

DGE-...-ZR-RF fogasszijas tengely

Méret

25

40

63

Konstrukcids kivitel

elektromechanikus fogasszijas tengely bels6
gorgls vezetékkel

Max. munkaltoket [mm] | 5000 5000 5000

Max. hajté nyomaték [Nm] |3,7 12,1 55,38

Max. el6told er6 [N] 260 610 1500

Max. sebesség [m/s] | 10

Ismétlési pontossag [mm] |z0,1

Er6k és nyomatékok

DGE-...-ZR-RF fogasszijas tengely

Méret 25 40 63

Er6k és nyomatékok Fy [NT| 260 610 1500
Fz [N]] 150 300 600
Mx [Nm] |7 18 65
My [Nm] | 30 120 340
Mz [Nm] | 30 180 600
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DGE-SP orsos hajtasi tengely

Maximalisan pontos, robusztus,
kompakt: DGE-SP.

Nagy pontossag

Abszolit pontossag

A robusztus goly6s vezetéknek
és a precizids orsos tengelynek
kdszénhetben az ismétlési pon-
tossag + 0,02 mm.

Kivalé teljesitmény

Nagy er6k és nagy nyomatékok,
a kiilonlegesen merev vezeték-
nek készénhetben.

Modularis

A kilonféle opcidk és kivitelek
széles valasztékanak kgszon-
het6en.

Kiilonleges er6

Teljesen kompatibilis

a modularis handling rendszer
felé nyitott csatlakoztatasnak
kdszonheten.

Opciok

e meghosszabbitott szan
o kettls szan

e porvédett kivitel

G 1
S

Kettés vagy
meghosszabbitott szan

Rugalmas alkalmazas
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Vezeték valtozatok

DGE-...-SP
vezeték nélkiil

DGE-...-SP-KF
golydsvezetékkel

DGE-...-SP-HD
nagy terhelhet6ségii vezetékkel

porvédett kivitel



Miiszaki adatok

DGE-SP orsos tengely

Atablazatokban meg-

H adott értékek maximum

értékekre vonatkoznak.

Az egyes valtozatok-
hoz tartoz6 pontos

értékekek a Festo DVD

vagy online katalogu-

saban talalhatok.

Méret 18 25 40 63
Konstrukciés kivitel elektromechanikus orséhajtasu tengely
Max. munkaltoket [mm] | 500 1000 1500 2000
Max. hajté nyomaték [Nm] | 0,1 0,45 2,1 8,5
Max. el6told erd [N]| 140 250 600 1600
Max. sebesség [m/s] | 0,2 0,5 1 1,2
Ismétlési pontossag [mm] | £0,02
Er6k és nyomatékok
DGE-SP orsos tengely vezeték nélkiil
Méret 18 25 40 63
Er6k és nyomatékok Fy [NT| - - - -
Fz [Nl 1,8 2 15 106
Mx [Nm] | 0,5 1 4 8
My [Nm]| 0,8 1,5 4 18
Mz [Nm] | 0,8 1,5 18
DGE-...-SP-KF orsés tengely golyos vezetékkel
Méret 18 25 40 63
Er8k és nyomatékok Fy [NT| 930 3080 7300 14050
Fz [N]] 930 3080 7300 14050
Mx [Nm] | 7 45 170 580
My [Nm] | 45 170 660 1820
Mz [Nm]| 45 170 660 1820
DGE-...-SP-HD orsés tengely nagy terhelhetdségii vezetékkel
Méret 18 25 40
Er8k és nyomatékok Fy [N] | 1820 5400 5400
Fz [N]] 1820 5600 5600
Mx [Nm]| 70 260 375
My [Nm] | 115 415 400
Mz [Nm] | 112 400 540
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DGP/DGPL dugattyirid nélkiili egységek

Nagy er6 kis helyen: DGP/DGPL
dugattydrad nélkiili egységek
kivalé dinamikus jellemzdkkel
és pontossaggal

Kis helyigény, dinamikus reaga-
las és nagy csavaras-allésag
Ezek a DGP/DGPL dugattydrdd
nélkili egységek.

Tokéletesebb vezetékek
Kiilénféle valtozatok gorgds ve-
zetékkel a maximalis pontossag
és terhelhet§ség érdekében.

Nagyobb helytakarékossag
Optimalizalt loket/teljes hossz
arany és beépitett SM...-8 koze-
litéskapcsolo.

Megbizhatébb folyamatok
Hosszd mikddési élettartam és
csekély szivargas.

Kisebb koltségek
Nagy megbizhat6sag, kedve-
26 ar, egyszerli felszerelés és
izembe helyezés.

Nagyobb rugalmassag

18 s 80 mm kozott 7 méret és
szamtalan valtozat, mint pl. a
szennyez6dés ellen védett kivi-
tel, a rogzité egység vagy a nagy
terhelhetGségli vezeték. Valtoz-
tathat6 levegd csatlakozasok,
felfogasi és szerelési opciok. A
DGC-8 és DGC-12 dugattydrad
nélkili egységek kaphatdk hely-
takarékos alkalmazasokhoz is.

Optimalis helykihasznéalas

Nagyon dinamikus

7 méret: 18 ... 80 mm
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Valtozatok, kivitelek

Valtozatok

o levegd csatlakozas mindkét
oldalon

® 16gzité egység eldl, alul és
hatul

e meghosszabbitott
szanegység/dugattyd

o védettséget biztosito kivitel

Miiszaki adatok

Szerkezeti attekintés

1 kettésmiikodés(i dugattydis

hajtoma
2 hengercsd
3 hajtas
4 szanegység

5 tobbszoros tapcsatlakozok
6 beépithet6 érzékel6k
7 allithaté véghelyzet csillapitas

DGP/DGPL lineéris pneumatikus hajtéomiivek

Méret 18 |25 |32 |40 |50 |63 |80
Lokethossz 10 ... 1800 |[mm]
10...3000 [[mm]
Jellemz6 terhelés értékek
pneumatikus linedris hajtomiivekhez Tipus
Méret 18 25 32 40 50 63 80
DGP Alkalmazott terhelés Fy max [N] |- — — - — — -
hajtom Fz max [N]| 120 330 480 800 1200 1600 5000
Oldaliranyd nyomatékok | Mxmax [Nm] | 0,5 1 2 4 7 8 32
Hossziranyld nyomatékok | Mymax  [Nm] | 11 20 40 60 120 120 750
Csavard nyomaték Mzmax  [Nm]| 1 3 5 8 15 24 140
pneumatikus lineéris hajtomiivekhez
Szanegység Alkalmazott terhelés Fy max [N] | 340 430 430 1010 1010 2000 2000
standard F2 max [N] | 340 430 430 1010 1010 2000 2000
DGPL...-... GF Oldaliranyd nyomatékok | Mxmax [Nm] | 2,2 5,4 8,5 23 32 74 100
siklocsapagyas | Hossziranyd nyomatékok | Mymax [Nm] | 10 14 18 34 52 140 230
vezeték Csavaré nyomaték M;max  [Nm] | 10 14 18 34 52 140 230
pneumatikus linearis hajtémiivekhez
Szanegység Alkalmazott terhelés Fy max [N] | 930 3080 3080 730 730 14050 14050
DGPL...-... KF F2 max [N] | 930 3080 3080 730 730 14050 14050
golyds Oldaliranyd nyomatékok | Mymax [Nm]| 7 45 63 170 240 580 745
vezeték Hosszirdnyd nyomatékok | Mymax [Nm] | 23 85 127 330 460 910 1545
Csavar6 nyomaték Mzmax  [Nm] | 23 85 127 330 460 910 1545
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DGC dugattydrad nélkiili hengerek

Uj fejlesztés a pontos és meg-
bizhato megvezetés és a nagy
terhelhetdség megvalésitasa
érdekében. Kiemelkedéen ked-
vezd ar/teljesitmény arannyal.

A termékek

DGC 8 - 63 tipus j, dugattyd-
rdad nélkili linearis hajtomivek,
siklécsapagyas vagy goly6s
vezetékkel és opcidkkal, mint a
lokéscsillapitok vagy a masodik
szanegység. Valamennyi valto-
zat kozos jellemzbje a tokéle-
tesitett minGségli megvezetés,
a nagyobb jellemzd terhelhe-
tGségi értékek és a nagyobb
nyomatékok.

Még kompaktabb, még nagyobb
teljesitményii gépek

A minimalizalt beépitési hely-
sziikségletnek és a hengercs6be
beépitett kozelitéskapcsoloknak
koszonhetden.

Gyorsabb installalas

Minden elérhet ugyanarrél az
oldalrél: véghelyzet finombeal-
litas, érzékeld, felfogd, levegd-
csatlakoz6k és pneumatikus
véghelyzet csillapitas.

Optimalis felszerelési
lehetdségek

Vélaszthaté a talpas felfogas
vagy a profilos felfogas. Az
utébbi esetében a hengert
fecskefarkas illesztéssel lehet
kozvetleniil a profilcsére fel-
fogni. Az eredmény: robusztus
felfogas, ugyanakkor kénnyf
installalas és csere.

Kiemelkedd tartozékok
Rozsdamentes acélbél késziilt,
preciz felfogo elemek kézponto-
sitd gylirlivel a szénegységen és
véglapokba beépitett l6késcsil-
lapitok.

diesigm awsard
wairmer

2004

Precizids csatlakozas

Konny( telepités

Nagy terhelhet6ség, tartéssag
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Termék attekintés P n
rugalmas nyomaték-kiegyenlitd

Loket-tartomany (KF) 1...5000 mm”

Vezeték valtozatok alap kivitel

siklo vezeték

golyos vezeték

passziv vezet6 tengely golyds

vezetékkel végillas barmilyen poziciéban

Kiegészité opcidk védett kivitel goly6s vezetékkel

kiegészit6 szanegység, jobb/bal

végiitkoz6k barmilyen pozicioban

kozbiils6 pozicié modul

*hosszabb loketek kiilon kérésre

Minden kezel6szerv elérhet6 ugyanarrél az oldalrol

sebességéllitas

henger érzékel6
allitas

finom loketallitas

allithaté véghelyzet csillapitas
felfogas

LevegOcsatlakozasi lehet6ségek valasztéka
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DGEA egység fogasszijas hajtomiivel

A leheté legrévidebb ciklusidék
a szanra szerelt motorral.

Gazdasagos, dinamikus reagalas

Kiilonlegesen dinamikus
amozgd tomeg csdkkentése ré-
vén, mivel a motor, az attétel és
a hajto fej egy allé egységet al-
kot és csak a f6 profilcsé mozog
a teherrel. A teher a profilcs6
végéhez csatlakozik.

Maximalis pontossag és meg-
bizhato pozicionalasi képesség
0,5 mm-es tartomanyon belil, a
profilba beépitett csapagyazott
vezetéknek kdszonhetben; a
fogasszij a szennyez§dés ellen
is védett.

Pontos

Kiilonlegesen kompakt és
konnyen installalhato
a lapos és kompakt hajtéfejnek,

valamint az opcionalis derékszo-

g(i hajtdmiinek készonhetben.

Opciok

e parhuzamosan szerelt motor
derékszogli hajtomiivel

o kiegészit6 passziv hajto fej

Kompakt
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DGEA mer6leges motor
csatlakozassal

DGEA parhuzamos motor
csatlakozassal és beépitett
derékszogli hajtomiivel

DGEA kiegészit6 passziv
hajto fejjel

Szabadon valaszthat6 motor
felerdsités



Miiszaki adatok

DGEA-...ZR-KF egység

Méret 18 25 40

Konstrukci6 egység fogasszijjal és golyds vezetékkel

Max. loket [mm] | 800 900 1000

Max. hajté nyomaték [Nm] |3 5,2 19

Max. el6told erd Fx [N]| 230 400 1000

Max. sebesség [m/s] |3

Ismétlési pontossag [mm] | £0,05

Erék és nyomatékok

DGEA-...-ZR-KF egység

Méret 18 25 40

Er6k és nyomatékok Fy [N]| 2000 3080 7300
Fz [N]| 2000 3080 7300
Mx [Nm] | 19 28 133
My [INm] | 94 230 665
Mz [Nm] | 65 160 460
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HME handling egység beépitett linearis motorral, SFC-LAC motorvezérlovel

0Uj perspektiva a szerelési- és
manipulacios technikaban.
Iranyt mutato a HME handling
egység beépitett linearis
motorral, Gtadoval, vezetékkel
és elektronikaval. Hasznalatra
kész 6sszeallitas, a nagyobb
rugalmassag, pontossag és
dinamika eléréséhez.

Festo plug & work®

Még szabadabb

A pozici6, a gyorsulas, a
sebesség és az er6 szabadon
paraméterezhet6, ami minden
alkalmazéasban tokéletes moz-
gasi profilt biztosit.

Festo plug & work®

Az SFC-LAC pozicional vezérl6-
vel kombinalt HME egység olyan
hasznalatra kész megoldas,
amely csak minimalis tervezést
igényel. A vezérl6 IP54 védett-
sége felhasznal6-barat szerelést
tesz lehet6vé, akar a vezérld-
szekrényen kivil is.

Még termelékenyebb
a HME linearis motorja, a pre-
ciziés vezetékkel kombinalva,
rugalmassagot, dinamikat és
pontossagot garantal.

Maximalis pontossag

Gyorsabb beépités

A HME és a HMP pneumatikus
egység azonos mechanikus
csatlakoztatasa lehet6vé teszi a
handling megoldasok szuper-
gyors megtervezését.

Még kényelmesebb

Az FCT szoftverrel a lehetd
legegyszer(ibb a konfiguralas és
az lizembe helyezés. Egyszerlien
meg kell adni a paramétereket és
a mozgasi rekordokat — és kész.

-
Teljes dinamika

44

Handling egység beépitett HME
linearis motorral

SFC-LAC pozicionald vezérlé

fooii. - - - - )

—_—

Metszeti kép —
rad alakd linearis motor



HME handling egység

Méret

16

25

Konstrukcio

és golyods vezetékkel

elektromechanikus handling egység beépitett linearis motorral

Max. loket [mm] | 300 400
Max. el6told er6 Fx [N]| 175 235
Max. megengedett sebesség [m/s] | 3
Ismétlési pontossag [mm] | £0,03
Erék és nyomatékok
HME handling egység
Méret 16 25
Fy [N]'] 100 200
Mx [Nm] | 20 30

A HME linearis modul és az

SFC motorvezérls egy egységet

képez.
e Az SFC a HME kozelében

helyezhet§ el, IP54 védettsé-

gének kdszonhetden

e AHME linearis modult és az
SFC motorvezérl6t csupan
egyetlen kabel koti 6ssze

e Az SFC motorvezérl6 operator
panellel vagy anélkiil kaphat6

e Max. 31 pozicionalasi
beallitas

o Egyszer(i m{ikddtetés digitalis

be- és kimenetekkel

Paraméterezési lehet6ségek

Operator panel:

- egyszer(i pozicionald felada-

tokhoz alkalmas.
FCT (Festo Configuration Tool)
konfigurald szoftver:
—RS 232 interfésszel,

—PCinterfésszel Windowsban.

hajtérdd
(magnes
nélkil)

linedris motor:
3-fazisd AC
szervomotor

 hajtomli felfogasahoz hasznalhatd

pontos: jatékmentes
golyos vezeték f :

beépitett mér§savval

mérérendszer érzékel§ fejjel és .
L]
L3
jol bevalt HMP mechanikus csatlakozas elektromos csatlakozas:

o forgatd hajtémiivek és megfogdk felfoghatok

Atablazatokban meg-
adott értékek maximum
értékekre vonatkoznak.
Az egyes valtozatok-
hoz tartozé pontos
értékekek a Festo DVD
vagy online katal6gu-
saban talalhatok.

végallaskapcsold a
referencia menethez

vezérld jelek és tapellatas
egyetlen kabellel
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SLTE elektromos mini szanegység, SFC-DC motor vezérlo

Az SLTE a Festo els6
elektromechanikus mini
szanegysége.

Pontos

Pontos, megbizhaté és
helytakarékos pozicionalas,
alassu, a gyors vagy a dina-
mikus mozgatashoz. Az SLTE
szabadon pozicionalhaté a
preciziés, nagy terhelhetéségl
vezetéknek és a csendes
siklocsapagyazasu tengelynek

kdszonhetéen. Beépitett dtado-

val rendelkezd motor. Akar 4 kg
terhelésig is hasznalhato, rovid
pozicionalasi idével.

Egyszeriien lenyiig6z6

Akiils6 vezérl6 — IP54 védett-
ségének kdszonhetden —akar a
technolégiai teriileten, akar ve-

zérlészekrényben felszerelhet6.

Megbizhat6

Egyszerii tervezés

Az SLTE — az SLT konstrukciéjan
alapulva - rendelkezik annak
0sszes mechanikai csatlakozasi
feliiletével és kompatibilis a

modularis handling- és szerelés-

technikai rendszerrel.

Egyszerii iizembe helyezés
Egyszer(ien be kell adni a pozi-
cionélasi rekordokat a vezérlén
lév6 operator panelen keresztiil
vagy a szallitott FCT paraméte-
rez8 szoftverrel.

Helytakarékos
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Miiszaki adatok

SLTE elektromos mini szanegység
Méret 10 16 H. Atablazatokban meg-
Konstrukci6 elektromechanikus linearis adott értékek maximum
egység siklocsapagyazasi értékekre vonatkoznak.
orsoval Az egyes viltozatok-
Max. loket [mm] | 80 150 hoz tartozé pontos
Max. sebesség [mm/s] | 170 210 értékek(;k @l Eest?‘DVD
Ismétlési pontossag [mm] | £0,05 +0,05
Er6k és nyomatékok
SLTE elektromos mini szanegység
Méret 10 16
MO1 [Nm] | 27 109
MO02 [Nm] | 27 109
MO3 [Nm] | 17 49

Az SLTE mini szanegység és az
SFC motor vezérld egy egységet
képez.

e Az SFC az SLTE kozelében
helyezhet§ el, IP54 védettsé-
gének kdszonhetben, akar a
gépvazon, akar a H sinen

e Az SLTE-t és az SFC-t csupan
egyetlen kabel koti 6ssze

e Az SFC motorvezérld vezérls

panellel vagy anélkil kaphat6

Max. 31 pozicionalasi

beallitas

Egyszer(i miikodtetés digitalis

be- és kimeneti interfésszel,

Profibus vagy CANopen

csatlakozassal

Paraméterezési lehetGségek:
e Operator panel:
- egyszer(i pozicionald ciklu-
sokhoz alkalmas.
e FCT (Festo Configuration Tool)
konfigurald szoftver:
— paraméterezés RS 232
interfésszel,
- Windows alapt PC felhasz-
naloi interfésszel, Festo
konfiguralo szoftverrel.
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EMMS-AS szervomotorok és CMMS-AS motorvezérlo — standard funkcionalitas

A Festo a CMMS-AS vezérléssel
a szervomotorok teriiletén is
koveti a ,,funkciékdvetd arak”
trendet. ACMMS-AS ennek
eredményeképpen az automati-
zalasi feladatok 90%-anak meg-
oldasara képes, ugyanakkor
30%-kal kevesebbe keriil, mint
a mindenre alkalmas CMMP-AS

prémium sorozat.

Sokoldalisag

A sokféle feladathoz t6rténé
rugalmas alkalmazhat6sag na-
gyon sok funkcionélis tartalékot
nydjt. A ,,multi firmware” stra-
tégia teszi lehetdvé, hogy egye-
dileg meghatarozott firmware
valtozatokat hasznalhassunk
egyszerlien, egy beépitett SD
kartyaval. A tapfesziiltséghez
alkalmazkod6 tapegysége az
egész vilagon hasznalhatéva
teszi.

Tandsitott biztonsag

A termék rendelkezik az EN
954-1/cat.3. kategéria szerinti
,»Safety Stop” biztonsagi stop
funkcidval.

Integraltsag

A Festo szoftver filozéfiaja: egy-
séges tervezési elvek a Festo
FCT konfiguralé szoftverrel tor-
ténd konfiguralastdl egészen az

ipari buszon keresztiil torténd
miikodtetésig.

Optimalizalva: Gj motorok és dj
csatlakozasok

Nagyobb teljesitmény és mi-
kddési biztonsag, a beépitett
digitalis abszoldt mérGrendszer-
nek készénhetben. Kedvezd ard
csatlakoz6 dugb és csatlakozd
kéabel tartozik hozza, megfeleld
védettségi osztalyd kivitelben.

Még gazdasagosabb

Tandsitott biztonsag

Integralt szoftver

48



Miiszaki adatok

e Primer fesziiltség [VAC]:
100...230

o Kozépfokozat fesziiltsége
[VAC]: 320

e Motoraram [A]: 4, egyfazisi

e Multi-firmware funkciok

e SD kértya a paraméterekhez
és a firmware funkciékhoz

o Kiils§ fékez6 ellenallas
(opcionalis)

® 64 beépitett pozicionald
rekord

e CE tandsitvany

e Szoftver modulok Simatic S7
és Festo vezérlékhoz

Funkciok
e Konfiguralas és paramétere-
2és FCT szoftverrel
Motorh8mérséklet feliigyelet
Automatikus motorfék
Kozbiils6 stop bemenet
Capture bemenet / kiils§
szinkronizalas
Lengésmentes pozicionalas
Sokoldald szoftver-kozelités-
kapcsold
Hatarérték nélkiili
pozicionalas
Pozicionalé rekordok dssze-
kapcsolasa
Biztonsagi Stop EN 954/cat.3
és |[EC 61508 szerint
Miikodtetés robotvezérlével,
folyamatos pozicid
megadassal
e Abszoldt érték mérés Endat
V2.x

EMMS-AS szervomotorok

e 5 nyomaték-tartomany

* Motorfék (opcionalis)

e Egyfordulatd encoder
(standard)

e Abszoldt, tobbfordulati
encoder (opcionalis)

e |lleszkedik a raktarrél kaphat6
attételek valasztékahoz

Paraméterez6 / diagnosztikai
interfészek

® RS232

® RS485

Szabalyozastechnikai funkciok
e Fordulatszam szabalyozas

e Pozici6 vezérlés

o Aramszabalyozas

e Nyomatékszabalyozas

Védettségi osztaly

e Motorhaz és halozati /
generator csatlakozas IP65

e Motortengely IP41 (standard)

* Motortengely IP54
(opcionalis, kiegészit6 forgd
tengelytomitéssel)

Miikédtetés
° |/O
— Rekord valasztas
— Léptetés / teach-in lizem-
mod
— Kozvetlendl szinkronizalt
miikodtetés (master/slave)
o Impulzus/irany (+/-
forgasirany)
® Analég alapjel (+10V DC)
— Nyomaték/sebesség
® RS485 (multicast-ra alkalmas)
e |paribusz
— CANopen (integralva FHPP-
velvagy DS402-vel)
— Profibus (opcionélisan FHPP-
vel vagy ProfiDrive-val)
— DeviceNet (opcionalisan
FHPP-vel)
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EMMS-AS szervomotorok és CMMP-AS motorvezérlo — bovitett funkciok

A CMMP-AS szervomotor csalad
sokféle funkciora alkalmas. Ké-
pes elektronikus vezértarcsa és
biztonsagi funkciok ellatasara.

Sokoldalisag

Az univerzalis funkci6 valaszték
maximalis alkalmazasi rugal-
massagot biztosit. A ,multi
firmware” stratégia teszi lehe-
tévé, hogy egyedileg megha-
tarozott firmware valtozatokat
hasznalhassunk.

Kompatibilitas

Az ipari buszok széles valaszté-
ka, az Ethernet interfészek, va-
lamint a Festo szervomotorokkal
valé kompatibilitasa biztositja,
atermékcsalad nagyon széles
korben torténd alkalmazhatésa-
gat. Beleértve a robotvezérlés
mikodtetést is.

Tandsitott biztonsag
Atermék rendelkezik az EN
954-1/cat.3. kategéria szerinti
,»Safety Stop” biztonsagi stop
funkcidval.

. SERCOS |

Integraltsag

A Festo szoftver filozéfiaja: egy-
séges tervezési elvek a Festo
FCT konfiguralé szoftverrel tor-
ténd konfiguralastdl egészen az

ipari buszon keresztiil torténd
miikodtetésig.

Optimalizalva: Gj motorok és dj
csatlakozasok

Tokéletesitett teljesitmény és
miikodési biztonsag, a beépitett
digitalis abszoldt mér6rend-
szernek készonhet6en. A motor
méretek finom lépcsGzése és az
attételek bGséges valasztéka is
az optimalizalast szolgalja.

Rugalmas

Kompatibilis

Megbizhat6
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Miiszaki adatok

e Primer fesziiltség [VAC]:
100...230

o Kozépfokozat fesziiltsége
[VAC]: 320

e Motoraram [A]:
- 2,5/5 egyféazist PFC-vel
- 5/10 haromfazisu

e Multi firmware funkcidk

” o

o Beépitett hal6zati sz(ir6/féke-

z6 ellenallas

o Kiils§ fékez6 ellenallas
(opcionalis)

e 256 beépitett pozicionald
rekord

e CE tandsitvany

e Funkcié modulok Simatic S7
és Festo vezérlékhoz

Funkciok
e Konfiguralas és paramétere-
2és FCT szoftverrel
Motorh8mérséklet feliigyelet
Automatikus motorfék
Kozbiils6 stop bemenet
Capture bemenet/kiils6 szink-
ronizalas
Lengésmentes pozicionalas
Sokoldald szoftveres kozeli-
téskapcsold
Hatarérték nélkiili
pozicionalas
Pozicional6 rekordok
0sszekapcsolasa
Biztonsagi Stop EN 954/cat.3
és |[EC 61508 szerint
— M{ikodés robotvezérlével, fo-
lyamatos pozicié megadassal
— Abszoldt érték mérés
Endat V2.x
— Lehet6ség bels6 vagy kiilsé
elektronikus vezértarcsa
funkciéra

EMMS-AS szervomotorok

e 5 nyomaték-tartomany

e Motorfék (opcionalis)

e Egyfordulatd encoder
(standard)

e Abszoldt, tobbfordulati
encoder (opcionalis)

e |lleszkedik a raktarrél kaphat6
attételek valasztékahoz

Paraméterez6 / diagnosztikai
interfészek

® RS232

® RS485

Szabalyozastechnikai funkciok
e Fordulatszam szabalyozas

e Pozici6 vezérlés

o Aramszabalyozas

e Nyomatékszabalyozas

Védettségi osztaly

e Motor haz és halézati / gene-
rator csatlakozas IP65

* Motortengely IP41 (standard)

e Motortengely IP54 (opciona-
lis, kiegészit6 forgd tengely
tomitéssel)

Miikédtetés
° |/O
— Rekord valasztas
— Léptetés/teach-in izemmaod
— Kozvetlenil szinkronizalt
mikodtetés (master/slave)
e Impulzus/irany
(+/- forgasirany)
e Analég alapjel érték
(x10VDQ)
— Nyomaték/sebesség
® RS485 (multicast-ra alkalmas)
e |paribusz
— CANopen (integralva
FHPP-vel vagy DS402-vel)
— Profibus vagy
ProfiDrive-val)
— DeviceNet (opcionalisan
FHPP-vel)
e Ethernet UDP (opcionélis)
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EMMS-ST lépteto motorok és CMMS-ST motorvezérlo

Léptetd motoros technika egy
igazi ,,plug & work” megoldas-
csomagban: az egytengelyes
CMMS-ST pozicionalé vezérld az
EMMS-ST léptetd motorral kom-
binalva - egy- és tobbtengelyes
handling egységekhez, akar 20
kg dinamikus terhelésig.

Szabalyoz6 rendszer

A ,Servo Light” izemmod egy
visszacsatolt szervo rendszer
minden tulajdonsagat nydjtja,
maximalis m{ikodési biztonsag-
gal és nagyfokd dinamikaval,
kihasznalva minden, a motor
ny(jtotta lehet8séget. Ez kiilon-
bozteti meg a CMMS-ST léptetd
motor vezérlét a szokasos ve-
z@érloktal.

Standard léptet6

A CMMS-ST kedvez6 ard
nyitott hurkd rendszerben is
hasznalhato, encoder nélkdili
lépteté motorokhoz. A modern
funkciévalaszték lehet6vé teszi,
hogy a felhasznalé kialakitsa az
optimalis ar/teljesitmény aranyt.
Ennek alapja az FCT szoftver
platform és az egységes FHPP
adatprofil.

EMMS-ST léptet6 motor

Ennél az 4j léptet6 motor soro-
zatnal a hosszd élettartam és
az 6sszes pozicionalasi funkcio
alacsony arral jar. A kétfazisa
hibrid lépteté motor nagy nyo-
matékot biztosit, magas védett-
ségi osztalyl és ipari csatlakoz-
tatasi rendszerrel rendelkezik.
A fék és a beépitett encoder
opcionalisan valaszthat6. A
motorok illeszkednek a Festo
raktarrél kaphaté attételeinek
valasztékahoz.

Egy- és tébbtengelyes rendszerek Zarthurkd szabalyozas

7 2

Funkciokovet6 arak
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CMMS-ST motorvezérld

Funkciok

e Motoraram automatikus
csokkentése

o Aktiv |épésszig felligyelet és
rezonancia elnyomas

e A motorfék automatikus
aktivalasa

e Mozgatasi parancsok lanco-
lasa

e ,On-the-fly” mérés

o Szinkronizalt m{ikodés

e Folyamatos pozicionalas

e ,Quick-stop” gyorsmegallitasi
funkcio

e Onbeallité épés felbontas
(automatikus simitas)

o Allandé lépés felbontas az
el6re beallithaté motorjellem-
z6khoz

Miiszaki adatok

EMMS-ST léptet6 motorok

e Tarté nyomaték [Nm]:
0,3/0,75/1,25/2,0/4,5/6,5
Karimas felfogésu attétel:
i=3/5

CE jel

M{ikdési médok: mikro-1épés
Halbzati sz(ir6: beépitve

Miiszaki adatok

e Lépés felbontas: a teljes fel-

bontas akar 4000 |épés/ford.

Alapjel megadéas impulzus jel-

lel, amelyet opcionalisan mint

— impulzus és iranyvezérls
jelet vagy mint

— a+/-irdnyd kilon impul-
zusjel sorozatként lehet
hasznalni

Névleges aram: 8 A

Cslcsaram: 12 A

Bels6 fékez6 ellenallas: 10 W

(névleges teljesitmény)

Csdcsteljesitmény: 500 W

Tapfesziiltség: 48V DC

e SD memoria kartya a paramé-

terek tarolasara, az egység

cseréjének esetére is

Digitalis bemenetek és kime-

netek, révidzar, tilterhelés és

visszar(gas ellen védve

Opciok
e Encoder
o Fék

Védettségi osztaly

e Motor tengely: IP54

e Csatlakoz6 dugd/haz: IP65
e LépésszOg: 1,8° 5%

Paraméterezés

® El6re megadott paraméter
készletek minden motorti-
pushoz

e Pozicid, sebesség és
gyorsulas

e Hardver és szoftver
végallaskapcsolok

e Gyorsulasijelleggdrbék

e Paraméterezés és konfigura-
las FCT szoftverrel vagy ipari
buszon keresztiil

® 64 mozgatasi parancs

o A motorfék be-/kikapcsolasi
viselkedése paraméterezhetd

Csatlakoz6 a kiovetkezékhoz:

—impulzusjel/iranyvezérlg jel

—kiilon frekvencia jel CW/CCW-hez

—kiils6 forgd encoderrel szinkronizalt
miikddés pozicio- és sebesség kompen-
zalashoz

Analég csatlakoz6 10V DC

Be-/kimenet vezérl

Paraméterezd interfész (RS 232, RS5485)

Opcionalis ipari busz modulok:
- Profibus
—DeviceNet

Standard ipari busz modulok:
—CANopen

SD memériakartya

Encoder bemenet (motor)
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MTR-DCI elektromos pozicionalé hajtomii

MTR-DCI: kompakt, még gazda-
sagosabb, még intelligensebb.
Innovativ hajtémotor a pozicio-
nalasi feladatokhoz, beépitett
teljesitmény elektronika és
vezérl6.

Opcionalis teach-in funkcié

Decentralizalt

Az intelligens szervo hajtomi
IP54 védettségének koszon-
het6en kozvetleniil a techno-
l6giai teriileten miikodhet, igy
tobb hely marad a vezérl-
szekrényben.

Egyszerii

Avezérlés integralasanak
kdszonhetéen jelentésen keve-
sebb a huzalozas — csak egy fe-
sziiltségellatas és egy ipari busz
csatlakozas vagy tobbpdlusi
1/0 csatlakoz6 kell az MTR-DC
mikodtetéséhez. Harom kiilon-
all6 egység — motor-hajtémd,
vezérld és teljesitmény elekt-
ronika — helyett csak egyetlen
egységet kell tekintetbe venni a
tervezés soran.

Kompakt

Megbizhaté

Az MTR-DC-be beépitett telje-
sitmény elektronika és vezérlé
sziikségtelenné teszi a kabele-
ket és javitja az elektromagne-
ses kompatibilitast. Optimalizalt
megbizhatdsag és miikodés,
nincs kényelmetlenség, nincs
hibakeresés.

Nem bonyolult

Ateljes lizembehelyezési folya-
mat egyszer(i teach-in betanitd
funkciéval elvégezhetd. Nincs
sziikség kezelési utasitasra az
opcionalis LCD képerny6nek

és avilagos, menii-vezérelt
miikodtetésnek kgszonhetben.
Minden paraméter folyamatosan
ellen6rzés alatt van.

o
(8]

reddot deslgn award
winner 2004

Intelligens
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1 attétel

2 DC motor

3 teljesitmény elektronika pozi-
cionalé vezérlGvel

4 encoder



Operator interfészek
Operator nyomégombok [HMI]
—meni valasztas

- cél pozici6 szerkesztése

Opciok

Attételi arany

- teach-in poziciok -7:1
—kézi mozgatas -141
- statusz LED -22:1

Beépitett kijelz6 [HMI]

— felbontas 128x64

- valtoztathat6 karakter méretek
—diagnosztikai informaciok
—asz6veg 90°-kal elfordithatd

—RS232 paraméterez§ interfész
—végallaskapcsold bemenet (M8)

—tapellatas 24/48 V DC

Operator interfész
—1/0 be-/kimenet vagy

—ipari busz
Miiszaki adatok

Jellemzék Pozicionilé funkciok Tipus Karima Attételi Nyomaték | Sebesség
e kompakt felépités ® 16 mozgatasi rekord (bele- méret arany [Nm] [1/perc]
e beépitett attétel és pozicio- értve a referencia menetet) [mm] [i]

nalé vezérlé e allandé gyorsulas és las- MTR-DCI-32 | 32 6,75 0,17 481
e asima alak megakadalyozza sulas MTR-DCI-32 | 32 13,73 0,33 237

a szennyez6dés felhalmo- e referencia pont felvétele: MTR-DCI-42 | 42 6,75 0,6 444

z6dasat — balravagy jobbra a kap- MTR-DCI-42 | 42 13,73 1,21 218
e szabalyozott miikodés csold jelig MTR-DCI-52 | 52 6,75 1,6 444
e miikddtetés 1/0 be-/kime- — balravagy jobbra a MTR-DCI-52 | 52 13,73 3,3 218

nettel vagy ipari busszal mechanikai litk6z6ig MTR-DCI-62 | 62 6,75 4,3 502
* IP54 (preferalt) MTR-DCI-62 | 62 13,73 8,2 247

* pozici6 vezérlés MTR-DCI-62 | 62 22,20 12,3 156
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DMES elektromos linearis egység trapézmenetes orséval

Még gazdasagosabb,

sokoldaliibb, jol kombinalhato:

DMES elektromos szervo
hajtomii.

e ®

Olcsé trapézmenetes orsd

Elektromos szervo hajtémii
Rendkiviil kompakt méretek,
nagy terhelhet6ség, nagy
mechanikai nyomatékok akar
3000 N el6tolé erdvel. Ideélis

a tereld itkozdk allitasahoz a
nyomdagépeken, csomagol6
gépekben és adagold rendsze-
rekben, valamint szamtalan méas
alkalmazasban.

DMES mint rugalmas
kombinacios elem

A DMES interfészei alkalmasak a
Festo modularis handling rend-
szeréhez torténd csatlakozta-
tasra. Idealis partner a handling
feladatokhoz is.

Tokéletes altalanos megoldas

Az MTR-DC intelligens szervo-
motorral kombinalva tokéletes
altalanos megoldas a kis koltsé-
g(i allitasi feladatokhoz.

Valtozatok

e meghosszabbitott szan

e porvédett valtozat

e X loketek is kaphatdk

e vezeték nélkiil

e goly6s orsos vezetékkel

e siklocsapagyas vezetékkel

Sokoldali csatlakozas
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Valtozatok és jellemzék
e Trapézmenetes orsot

e |lleszkedik a beépitett

vezérlGvel ellatott MTR-DC

* Magas biztonsagi tényez8
az 6ntart6 ors6nak

tartalmaz intelligens szervomotorhoz kdszonhetden
e Kiemelked6en sokoldald a e Korszer(i felfogé tartozék-
sokféle felfogasi és szerelési valaszték a tébbtengelyes
lehet8ségnek készonhetéen kombinaciékhoz
DMES-18 DMES-25 DMES-40 DMES-63
Névleges loket [mm] | 400 700 1200 1800
Ors6 atmérg [mm] |8 12 20 32
Ors6 menetemelkedés [mm] | 1,5 2,5 4 6
Max. sebesség [mm/s] | 50 50 50 50
Ismétlési pontossag [mm] | £0,1 +0,1 +0,1 0,1
Elettartam [km] | 100 100 100 100
DMES-18 DMES-25 DMES-40 DMES-63
Vezeték GF KF GF KF GF KF GF KF
Fimax [NI|240 240 |500 500 [1000 1000 |3000 3000
Fy max [N]| 930 930 1760 2600 | 3070 4300 |3880 6600
F2 max [NI|930 930 |1760 2600 |4300 4300 |6600 6600
My max [Nm] |7 7 24 45 98 160 |220 400
My max [Nm] | 23 23 52 85 210 330 580 910
Mz max [Nm] | 23 23 52 85 210 330 580 910

Komplett megoldasok: DMES és MTR-DC - tokéletesen illesztett megoldas egyetlen forrasbél

motor

szerel készlet

miikodtetd elem

GF: siklovezeték
KF: goly6svezeték
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DNCE elektromos henger dugattyiriaddal

Az alkalmazas hatarozza meg,
melyik a legjobb meghajto
mechanizmus: menetes orsos
a terel iitkézok allitasahoz a
nyomdagépeken, csomagolo
gépekben és adagolé rendsze-
rekben, vagy a golyés orsds
tipus a dinamikus push-pull
feladatokhoz, mint pl. térfogat
toltés vagy CD lemezek oszlop-
ba rakasa.

Bevalt mechanikus
alkatrészek...

...a DIN/ISO szerinti DNC
pneumatikus hengerre alapozva.
A ,,DNC és E” el6nyei: standard
gépalkatrész, konnyli installalni,
nem igényel karbantartast

az egész élettartamra szo6lo
kenésnek koszonhetben.

Plug & work...

...amodularis rendszernek
koszénhetGen, amely egy
tengelybdl, motorbdl és illesztd
elemekbdl all. ADNCE az MTR-
DCintelligens motor egységgel,
egy léptet6 motorral vagy egy
szervomotorral is szallithat6.
Az integralt érzékeléshez a
végallaskapcsold kiemelkedés
nélkil illeszkedik a profilos
horonyba, egydttal védettséget
is biztositva és sziikségtelen-
né téve a kiegészit6 felfogd
készletet.
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Kompatibilis...

...valamennyi DNC felfog6 sze-

relvénnyel, vezet6 egységgel és
dugattydrdd tartozékkal — ami
azt jelenti, hogy nincs sziikség
koltséges sajat kivitelezés(i
adaptélasra.

Rugalmas, kompatibilis és sokféle

valtozatban kaphato. Felfogo
tartozékok és illesztd készletek

Méretek Menetes orsés tipus Goly6sorsoés tipus
32 40 63 32 40 63
Standard loketek” [mm] | 100 100 200 100 100 200
200 200 400 200 200 400
300 400 600 300 400 600
400 600 800 400 600 800
Orsé menetemelkedés [mm]| 1,5 2,5 4 3 5 10
10 12,7 20
Ismétlési pontossag [mm] | £0,07 +0,02
Max. gyorsulas [m/s?2]| 1 6
Max. sebesség mm/si|60 70 [70 500 [635 [ 1000
Védettségi osztaly IP40
Max. el8tol6 er§ INJ[300 [e00 [1000 [350 [800  [2000
Uzemi h&mérséklet tartomany [°C]|0..50

* X loketek kiilon kérésre







Ajanlatkérés

Cim:

Festo Kft.

1037 Budapest
Csillaghegyi (t 32-34.
Hotline: +36 1 436-5100
Fax: +36 1 436-5101

E-mail: info_hu@festo.com

Projekt megnevezése:

1. lépés: Alapvetd miiszaki adatok

—munkadarab stlya és méretei

—mozgl terhelés, beleértve a munkadarabot is (munkaterhelés)
— ciklusid6 kdvetelmény (kérjiik a lap aljan irja le a ciklust)

—tényleges loket (munkatér)

—kozblils6 poziciok szama

—ismétlési pontossag egyik mozgasi iranyban
—sebesség

—kovetelmény az allandé sebesség?

—forgatas
—megfogas

2. lépés: A standard handling megoldas kivélasztasa
O pick & place

Cllinearis portal

Ciklus lefrasa:

Elektromos hajtasok, handling
technologia és pozicionalas

Kérjiik, frja ide a cimét:
Cég:

Cim:

Név:

Beosztas

Osztaly:

Iranyit6szam, varos:

Utca, hazszam, postafiok:

Telefon:
Fax:
E-mail:
kg hxszxm mm
kg
s
X Y z
mm mm mm
+ mm + mm + mm
. mm/s|___  mm/s|___ mm/s
Oigen [Onem (igen [Cnem 0 igen [Onem

fokban Olevegt atvezetés  [kozbiils6 pozicid
mm

3. lépés: Valtozatok/szallitas Tovabbi informaciok kérése:
Csatlakoztatasra kész megoldas
az alabbiakkal:
O szelepsziget

[Jérzékeld, tobbérintkezbs

O Termékinformacio az alabbi
termékrél:

eloszté dugd
O motor, vezérl6vel
Oelemek

[(Jteljesen készre szerelve és
telepitve

4. |épés: Egyebek

Ajanlatot készitette:
Koltségbecslés:
Varhat6 szallitasi hatarid6:

Egyéb megjegyzések:

2008/01/edrives



